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Resumen Ejecutivo

El proyecto de Sistema de Monitoreo Remoto de Vibracidén y Temperatura para
Motores Eléctricos ha culminado exitosamente con el desarrollo e implementacion de un
sistema integral que permite el monitoreo en tiempo real de motores eléctricos en diversos
entornos industriales. Mediante la integracion de sensores de vibracidn y temperatura con un
microcontrolador ESP8266, se logrd recolectar datos precisos y consistentes, los cuales son
transmitidos a una plataforma de almacenamiento en la nube a través de WiFi. La aplicacion
movil desarrollada proporciona una interfaz intuitiva para visualizar los datos y recibir alertas
sobre el estado de los motores eléctricos. Las pruebas realizadas han validado la
funcionalidad y confiabilidad del sistema, demostrando su capacidad para detectar y prevenir
posibles fallas. Concluyendo, este proyecto representa una herramienta efectiva para mejorar
la eficiencia operativa y prolongar la vida Gtil de los motores eléctricos, sentando las bases
para futuras expansiones y mejoras en la implementacién de algoritmos avanzados de analisis

de datos y la incorporacion de mas sensores.



