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Resumen Ejecutivo 
 

El Proyecto de control y supervisión de nivel mediante sistema de bombeo para grupo hídrico 

de agua potable para el AAHH Juan Pablo II - SJL representa un hito crucial en la evolución de 

las operaciones industriales; debido a, la necesidad de un manejo más controlado del sistema de 

producción de agua potable. Esta iniciativa ha transformado por completo la forma en que se 

almacena y distribuye el agua potable, impulsando a una mejor eficiencia y calidad. Al integrar 

un sistema de automatización, comunicación y Scada con tecnologías de vanguardia como 

sensor de flujo electromagnético con trasmisor, sensor de nivel hidrostático, trasmisor e 

indicador de presión piezoresistivo, arrancador, válvulas de control, electrobomba de tipo 

turbina vertical, controladores lógicos programables (PLC), interfaz humano maquina (HMI), 

switch y radios de comunicaciones este proyecto garantiza no solo la automatización, sino la 

integración al Scada. Capacidad para supervisar, controlar y adquirir datos remotamente, 

optimizando la distribución del agua a zonas a las zonas periféricas más altas de Lima. 

Este enfoque integral hacia la automatización non solo ha mejorado la eficiencia operativa, sino 

que también ha redefinido la forma en que se manejan los recursos. La reducción significativa 

en tiempo de trabajo manual, promoviendo una fuerza laboral más capacitada y motivada.  

 

 

 

 

 

 


