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Resumen Ejecutivo

En este trabajo, llamado “Implementacion de seguridad con encendido biométrico Honda Accord
20007, se propone crear un sistema de encendido que funcione con la huella digital del
conductor. El proposito principal es reforzar la seguridad de autos més antiguos que no vienen
equipados con tecnologia contra robos.

Este proyecto consistio en la instalacion de un escéner de huellas dactilares JM101B conectado a
una placa Arduino Nano. El objetivo principal fue asegurar que el vehiculo solo pudiera arrancar
si se verifica con éxito una huella previamente autorizada. Si la huella no es reconocida, la
bomba de combustible permanece desactivada, impidiendo que el motor se encienda. En caso de
que el sensor no logre leer la huella por alguna razon, el sistema bloquearé el encendido. Para
resolver esto, se agregd un boton de respaldo, bien oculto, destinado a usarse en emergencias.
Este enfoque mantiene la seguridad del vehiculo sin dejar al conductor sin acceso en situaciones

excepcionales.

Todo el proyecto se llevo a cabo en Lima, y se prob¢ directamente en un Honda Accord 2000. Se
conectaron los componentes, se subi6 el programa al Arduino y se hicieron pruebas para ver si
todo funcionaba bien. El sistema respondié en menos de dos segundos y solo acepto huellas
registradas.

En conclusion, el sistema aporta una forma mas segura de encender el auto. Es practico, no
necesita modificar nada del vehiculo y puede instalarse facilmente en otros modelos.

Palabras clave: Arduino Nano, encendido biométrico, seguridad vehicular, huella digital, Honda

Accord 2000, boton oculto, sistema encendido.



