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Resumen Ejecutivo

El presente proyecto tiene como objetivo desarrollar e implementar un sistema de seguridad para
las luces automaticas de iluminacidn nocturna y el uso de luces intermitentes en vehiculos, en
respuesta a la creciente preocupacion por la seguridad vial y la visibilidad durante la conduccion
nocturna, el sistema utilizard sensores LDR y un giroscopio para activar automaticamente las
luces cuando las condiciones de iluminacion disminuyan; La implementacion incluira el disefio
de un circuito de control con Arduino que integre estos sensores, permitiendo una respuesta
rapida ante cambios en el entorno; Los beneficios esperados incluyen una mejora significativa en
la seguridad del conductor y de los peatones, reduciendo el riesgo de accidentes en condiciones
de baja visibilidad, al mismo tiempo que se optimiza el consumo energético del sistema para

prolongar la vida util de la bateria del vehiculo.

Palabras clave:Seguridad,Eficiencia,Innovacion,Automatizacion.



